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Schemat wyprowadzen:
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Opis wyprowadzen:

Sekcja USB

1.

Gniazdo USB typu B stuzace do komunikacji z komputerem klasy PC. Umozliwia
konfiguracje urzadzenia z wykorzystaniem terminala konsolowego Putty (windows, Linux).



2. Sekcja RS485

Grupa gniazd typu ARK (srubowych) do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia pomiarowego
NEMO DAL lub NEMO 96HD

GMO

+241)
GMDO_RS
R2485 - B
R5485 — A

3. Sekcja 1-Wire

Gniazdo typu RJ-11 (4zyly) do podiaczenia kilku czujnikéw pomiarowych DS1820 na jedne;j
magistrali 1-Wire z wykorzystaniem krotkich potaczen.
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4. Sekcja LAN

Gniazdo do podtaczenia wtyczki RJ45. Podtaczenie sieci internetowe;.
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5. Sekcja zasilania i resetu

Przycisk RESET umozliwia zresetowanie mikrokontrolera. Urzadzenie zasilane jest pradem stalym
+24V DC (zaciski ,,+24V” 1,,GND”). Nalezy uzy¢ zasilacza stabilizowanego o wydajnosci 0,5A.

Jezeli urzadzenie ma takze sterowac przekaznikami nalezy uzy¢ zasilacza o wydajno$ci minimum
2A i podlaczy¢ réwniez zasilanie do zaciskéw ,,GND-R” 1 ,,+24V-R”
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6. Sekcja sterowanie 230V

Grupa gniazd typu ARK (Srubowych) w tej sekcji umozliwiaja sterowanie stycznikami z
wykorzystaniem napigcia przemiennego 230V 1 pradzie maksymalnym 16A.
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7. Sekcja sterowanie 24V DC

Grupa gniazd typu ARK (Srubowych) w tej sekcji umozliwiajg sterowanie przekaznikami z
wykorzystaniem napigcia statego +24V.
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8. Sekcja pomiarow ADC

Grupa gniazd (ADCO — ADC3) typu ARK ($§rubowych) stuzy do pomiaru warto$ci analogowych w
zakresie od OV do +5V. Wyprowadzenie ,,AREF”
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9. Sekcja 1-Wire (programowa)

Grupa gniazd (ADC4 — ADC7) typu ARK ($rubowych) stuzy do komunikacji z czujnikami DS1820
z wykorzystaniem dluzszych magistrali 1-Wire (maksymalnie do 70m). Na jednej magistrali moze
pracowac tylko jeden czujnik DS1820.
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